




 

 

Вз
ам

. и
нв

. №
 

По
дп

. и
 д

ат
а.
 

ЯИУШ.421455.001-01РЭ 
Лист 

3 
Изм. Лист № докум. Подп. Дата 

По
дп

. и
 д

ат
а.
 

Ин
в.
 №

  
ду

бл
. 

Ин
в.
 №

 п
од

л.
 

 
Настоящее руководство по эксплуатации (РЭ) распространяется на блок управления 

EC-LD-180-01 ЯИУШ.421455.001-01 (далее – БУ), который предназначен для управления 

приводным синхронным двигателем в механизмах открытия/закрытия лифтовых дверей 

и работает под управлением следующих лифтовых станций: 

 типа SHUL: ШУЛК, ШУЛМ, ШУЛР; 

 типа UL: УЛ, УКЛ, УЭЛ, ШЛР, ШК6000, НКУ МППЛ. 

Первичная настройка БУ выполняется с помощью микропереключателей. 

Конфигурирование и подстройка параметров БУ выполняется с помощью пульта 

управления EC-LD-180-CU-2.1 ЯИУШ.426486.001-01 (далее – ПУ). 

К работе с БУ допускаются лица, имеющие группу допуска по электробезопасности 

не ниже третьей, изучившие данное руководство. 

Пример обозначения изделия: 

«Блок управления EC-LD-180-01 ЯИУШ.421455.001-01». 

Далее по тексту использованы следующие предупредительные знаки: 

 

Предупреждения, игнорирование которых может привести к неправильной 

работе, повреждению БУ или нанести вред здоровью и жизни человека. 

 
Примечания, упрощающие работу с блоком управления. 

 

 

Внимание! При нарушении правил эксплуатации и требований 

эксплуатационной документации БУ может представлять опасность для 

жизни и здоровья человека наличием повышенного значения напряжения 

в электрических цепях, замыкание которых может произойти через тело 

человека. 

 

 

Внимание! Производитель не несёт ответственности в случае нарушения 

правил эксплуатации и/или требований эксплуатационной документации 

на оборудование, в которое включён БУ. 

 

 

Внимание! Не допускается подключение БУ к USB портам компьютера с 

помощью кабеля USB тип В. Разъем USB предназначен для подключения 

ПУ к БУ. 
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1 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ 

При работе с БУ следует соблюдать следующие требования безопасности: 

 к работе с БУ допускается персонал, имеющий квалификационную группу по 

электробезопасности не ниже третьей, допущенный для работы с электроустановками 

напряжением до 1000 В, предварительно ознакомленный с работой БУ по 

эксплуатационным документам, прошедший инструктаж на рабочем месте; 

 при монтаже и эксплуатации БУ необходимо соблюдение Правил устройства 

электроустановок ПУЭ, "Правил технической эксплуатации электроустановок 

потребителей", "Правил по охране труда при эксплуатации электроустановок" и 

требований других регламентирующих документов по безопасному ведению работ на 

месте эксплуатации БУ; 

 подключение или отключение внешних цепей БУ, а также заземляющих проводов 

разрешается только после снятия питающего напряжения и обесточивания цепей 

управления и сигнализации. После снятия питающего напряжения для разряда 

конденсатора необходимо подождать не менее одной минуты после того, как погаснут 

все световые индикаторы БУ; 

 запрещается эксплуатация БУ со снятым корпусом; 

 не допускается вносить какие-либо изменения в схему БУ. 

2 ОПИСАНИЕ И РАБОТА 

2.1 Назначение  

БУ предназначен для управления приводным синхронным двигателем ДСМ-0,18-

500-1-Д-У2 IM3681 IC40 220 В в механизмах открытия/закрытия лифтовых дверей и 

работы под управлением следующих лифтовых станций: 

 типа SHUL: ШУЛК, ШУЛМ, ШУЛР; 

 типа UL: УЛ, УКЛ, УЭЛ, ШЛР, ШК6000, НКУ МППЛ. 

БУ питается от однофазной сети переменного тока 
10%

15%220В 

  с частотой питающей 

сети 50 Гц ±1%. 

БУ выполняет следующие функции: 

 управление синхронным двигателем с датчиком положения ротора; 

 определение текущего положения дверей и наличия препятствия по превышению усилия, 

формируемого двигателем на закрытие, либо с помощью подключённого фотобарьера; 
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 выдача сигналов открытого (ВКО) и закрытого (ВКЗ) состояния дверей, а также 

сигнала наличия препятствия в дверном проёме; 

 функция снятия механической блокировки замка лифтовой двери при пропадании 

электропитания; 

 защита электродвигателя от перенапряжения, ограничение тока / момента; 

 формирование требуемого закона движения. 

2.2 Условия эксплуатации 

БУ устойчив к воздействиям климатических факторов внешней среды в 

климатических условиях, соответствующих рабочим: 

 рабочий диапазон температур: от минус 40 до плюс 50 ºС; 

 относительная влажность воздуха до 95%, без конденсации; 

 атмосферное давление от 630 до 825 мм рт.ст. 

БУ устойчив к воздействиям синусоидальной вибрации по группе M3 ГОСТ 30631. 

2.3 Технические характеристики 

Технические характеристики приведены в таблице 1. 

Таблица 1 – Технические характеристики 

Параметр Значение 

Питание 220 В, 50 Гц переменного тока. 

Допустимый выходной ток 

(действующее значение) 

Длительный – 1 А; 

Кратковременный – 2,5 А. 

Дискретные входы 

Подключение лифтовой станции: 

количество - 5 шт.; 

тип - 24 В, сухой контакт; 

входной ток не более 12 мА на один вход; 

гальваническая изоляция. 

Подключение фотобарьера: 

количество - 1 шт.; 

тип - 12 В, сухой контакт, логический, ОК; 

выходной ток для питания фотобарьера не более 120 мА; 

гальваническая изоляция. 
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Продолжение таблицы 1 

Параметр Значение 

Дискретные выходы 

Подключение лифтовой станции: 

количество - 4 шт.; 

тип - сухой контакт;  

макс. напряжение до 35 В постоянного тока; 

ток через дискретный выход не более 100 мА; 

гальваническая изоляция. 

Датчик положения ротора 
Аналоговый синусно-косинусный с дифференциальным 

выходом и диапазоном выходного напряжения от 0 до 5 В. 

Настройка 

Посредством ПУ через интерфейс RS-485, подключение к 

блоку управления кабелем USB тип В; 

8 микропереключателей. 

Кнопки управления количество - 2 шт. 

Индикация Светодиодная двухцветная: зелёный, красный 

Защиты аппаратные 
короткое замыкание; 

перенапряжение. 

Защиты программные 

пиковый ток в фазах двигателя; 

превышение длительного тока в фазах двигателя; 

перегрев радиатора; 

перенапряжение в звене постоянного тока; 

обрыв датчика положения ротора; 

обрыв фазы двигателя. 

Защита корпуса IP20 

Габариты, мм, не более 165x162x62 

Масса, кг, не более 0,8 

2.4 Комплектность 

В комплект поставки БУ входят: 

 блок управления EC-LD-180-01 – 1 шт.; 

 комплект ответных частей разъёмов БУ; 

 паспорт ЯИУШ.421455.001-01ПС – 1 экз.; 

 руководство по эксплуатации ЯИУШ.421455.001-01РЭ (по требованию 

заказчика) – 1 экз.; 
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 упаковка – 1 комплект. 

ПУ в комплект поставки БУ не входит. 

2.5 Описание и работа 

 Конструкция 

БУ состоит из двух печатных плат и корпуса. Платы закреплены на радиаторе, 

корпус прикручен четырьмя винтами к радиатору. 

Расположение разъёмов представлено на рисунках 1 и 2. 

 

Рисунок 1 – Расположение разъёмов, вид сзади  

 

Рисунок 2 – Расположение разъёмов, вид спереди 

Сверху на корпусе расположены две кнопки для формирования команд открыть 

двери (ОД) и закрыть двери (ЗД). 

 Описание разъёмов 

Назначение разъёмов и их выводов приведено в таблице 2. 
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Таблица 2 – Назначение разъёмов 

Разъём 
Кон-

такт 
Цепь Цвет провода Примечания 

XP1 

1 L Коричневый 
Назначение: питание 220 В, 50 Гц. 

Кабельная часть разъёма: 2EDGK-5.0-03P. 
2 N Синий 

3 PE Желто-зеленый 

XP2 

1 PE Желто-зеленый 

Назначение: подключение двигателя. 

Кабельная часть разъёма: 2EDGK-5.0-04P. 

2 U Желтый 

3 V Зеленый 

4 W Красный 

ХР6 

1 +12 В  

Назначение: подключение фотобарьера. 

Кабельная часть разъёма: 15EDGK-3.81-05P. 

2 Out  

3 GND  

4 CAN_L  

5 CAN_H  

XP7 

1 РВМ1.1 Синий 

Назначение: выдача сигналов в лифтовую 

станцию.  

Тип: сухой контакт. 

Макс. напряжение: до 36 В постоянного тока. 

Ток через выход: не более 100 мА; 

Кабельная часть разъёма: 15EDGK-3.81-08P. 

2 РВМ1.2 Серый 

3 ВКЗ1.1 Розовый 

4 ВКЗ1.2 Коричневый 

5 ВКО1.1 Желтый 

6 ВКО1.2 Зеленый 

7 ВКЕ 1.1 Красный 

8 ВКЕ 1.2 Белый 

XP8 

1 +24 В Коричневый 

Назначение: получение сигналов 

управления от лифтовой станции.  

Тип: 24 В, сухой контакт. 

Ток: не более 12 мА. 

Кабельная часть разъёма: 15EDGK-3.81-07P. 

2 Закрыть Зеленый 

3 Открыть Белый 

4 Арретиро-

вание 

Желтый 

5 Резерв - 

6 Чрезвычайное 

положение 

Серый 

7 GND_ISO - 
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Продолжение таблицы 2 

Разъём 
Кон-

такт 
Цепь Цвет провода Примечания 

XP11 

1 +5 В Розовый 

Назначение: подключение датчика 

положения ротора. 

Кабельная часть разъёма: 15EDGK-3.81-06P. 

2 SIN_N Желтый 

3 SIN_P Серый 

4 COS_N Зеленый 

5 COS_P Белый 

6 GND Коричневый 

XS3 

1 +5 В  
Назначение: подключение пульта EC-LD-

180-CU-2.1 через интерфейс RS-485. 

Кабельная часть разъёма: USB тип B. 

2 В  

3 А  

4 GND  

2.6 Маркировка и пломбирование 

На корпусе БУ указана следующая информация: 

 наименование предприятия-изготовителя и (или) товарный знак; 

 условное обозначение изделия; 

 децимальный номер; 

 основные технические данные; 

 заводской номер; 

 дата изготовления; 

 обозначение зажимов подключения внешнего питания, нагрузки, линий связи; 

 обозначение органов управления, разъемов; 

 знак обращения на рынке и (или) знак соответствия. 

2.7 Упаковка 

 Блок управления упаковывается в картонную коробку. Совместно с контроллером 

укладывается паспорт и руководство по эксплуатации (по требованию заказчика). 

 Каждая упаковка содержит следующую маркировку: 

 товарный знак предприятия-изготовителя; 

 условное обозначение изделия; 

 децимальный номер изделия; 
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 обозначение технических условий; 

 количество изделий в таре (упаковке); 

 дату изготовления; 

 массу брутто; 

 надпись «Сделано в России»; 

 штамп ОТК; 

 знак обращения на рынке и (или) знак соответствия (при обязательной декларации 

или сертификации); 

 манипуляционные знаки. 

3  ИСПОЛЬЗОВАНИЕ ПО НАЗНАЧЕНИЮ 

3.1 Эксплуатационные ограничения 

Монтаж, обслуживание и эксплуатация БУ должна производиться обученным 

обслуживающим персоналом, тщательно изучившим настоящее руководство по 

эксплуатации, требования ПУЭ и других нормативных документов, действующих в 

отрасли промышленности, в которой эксплуатируется изделие. 

Не допускается эксплуатация БУ с превышением допустимых параметров рабочих 

условий, указанных в настоящем руководстве. 

На месте установки БУ должны быть обеспечены условия для нормальной 

циркуляции воздуха в зоне радиатора. 

3.2 Подготовка к работе 

Распаковку БУ производить непосредственно перед его установкой. Для этого 

необходимо: 

а) извлечь БУ из упаковки; 

б) проверить комплектацию по подразделу 0. 

При проведении внешнего осмотра необходимо проверить отсутствие повреждений 

корпуса. БУ с обнаруженными в ходе осмотра дефектами к дальнейшей эксплуатации не 

допускается. 

3.3 Механический монтаж 

Монтаж осуществляется навесным способом с помощью крепежных отверстий, 

предусмотренных на блоке управления. Крепление БУ производится двумя болтами М6. 
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3.4 Электрическое подключение 

Подключение БУ должно выполняться многопроволочными медными проводами 

сечением: 

 для цепей управления (подключение к разъемам XP6, XP7, XP8, XP11) - (0,2-0,35) мм2; 

 для силовых цепей (подключение к разъемам XP1, XP2) - (0,75-1,5) мм2. 

На рисунке 3 приведена схема электрических подключений к БУ. 

  

Рисунок 3 ‒ Схема электрических подключений 

При подключении БУ необходимо соблюдать следующие правила: 

 цепь L подключать к сети только через автоматический выключатель; 

 категорически запрещается подключать клеммы U, V, W к сети питания; 

 концы проводов должны быть зачищены от изоляции на необходимое для 

безопасного и надёжного подключения в разъём. 

3.5 Работа БУ 

 Первое включение 

Перед первым включением, в зависимости от используемого лифтового 

оборудования, необходимо настроить БУ при помощи микропереключателей, после чего 

подать питающее напряжение на БУ и установить диаметр шкива приводного ремня при 

помощи ПУ (см. руководство по эксплуатации на ПУ ЯИУШ.426486.001-01РЭ), если он 

отличается от установленного в БУ. Назначение каждого микропереключателя указано в 
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пункте 3.5.2 и на корпусе БУ. После окончания настройки необходимо выполнить сброс 

проёма согласно п. 3.5.3. 

 Предварительная настройка микропереключателей 

 

Для исключения поражения электрическим током рекомендуем 

произвести отключение БУ от питающей сети. Изменять состояние 

микропереключателей необходимо предметом, не проводящим 

электрический ток. 

 

Рисунок 4 – Настройка DIP-переключателей 

SA1.1 – «источник настроек». Если переключатель находится в положении «пульт», 

то настройка параметров происходит только пультом управления. 

SA1.2 – «тип станции». Установка алгоритма команд станций типа UL или SHUL. 

SA1.3 – «напр. вращ.». Направление вращения двигателя при команде «Открыть». 

Направление вращения рассматривается со стороны выходного конца вала. 

SA1.4 – «сброс замка». Если переключатель находится в положении ON, то при 

пропадании электропитания БУ снимет механическую блокировку замка дверей. 

SA1.5 – «фотобарьер». Если переключатель находится в положении ON, то 

фотобарьер включен и при возникновении сигнала с фотобарьера БУ сформирует сигнал 

ВКЕ на лифтовую станцию. Если состояние OFF, то сигналы с фотобарьера будут 

игнорироваться.  

 

Внимание! Если при инициализации БУ микропереключатель SA1.5 

находится в положении ON, а фотобарьер к разъёму XP6 не подключён 

либо в проёме находится препятствие, то ПО БУ отключит фотобарьер. 

Для включения фотобарьера необходимо подключить его к разъему XP6 

или устранить препятствие и провести повторную инициализацию 

согласно 3.5.4. 
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SA1.6 – «тип двери». Выбирается тип дверей: тяжёлая или лёгкая. К тяжёлым 

дверям относятся двери, имеющие пожарную защиту и/или остеклённые. Все остальные 

двери можно отнести к лёгким. 

SA1.7 – SA1.8 – «делители скорости». Значение скорости при различных сочетаниях 

положений микропереключателей. 

 

После изменения положения любого микропереключателя, для записи 

их состояния в ПЗУ и применения соответствующих настроек, ВСЕГДА 

необходимо выполнять сброс проёма согласно п. 3.5.3. 

 Сброс проема проводится для применения настроек, измененных при 

помощи микропереключателей или пульта управления, а также при необходимости 

повторного измерения проема. Сброс проёма производится во включенном состоянии 

блока управления одновременным нажатием и удерживанием не менее 2,5 сек, 

расположенных на БУ кнопок ОД и ЗД. После применения блоком управления команды 

на сброс проёма светодиоды HL1 и HL2 начнут попеременно мигать зелёным и красным 

цветом. Попеременное мигание светодиодов HL1 и HL2 означает прохождение процесса 

записи параметров в ПЗУ БУ. После окончания процесса записи светодиоды HL1 и HL2 

гаснут.  

Сброс проёма можно выполнить с помощью пульта управления, порядок 

выполнения см. ЯИУШ.426486.001-01 РЭ.  

После сброса проема необходимо провести инициализацию БУ. 

 Режим инициализации 

Инициализация БУ производится после подачи питания или после сброса проема. В 

данном режиме БУ определяет: 

 начало и конец проёма;  

 максимальную скорость; 

 наличие подключённого фотобарьера; 

 усилие противовеса. 

Во время проведения инициализации при подаче команды ОД или ЗД дверь 

перемещается линейно на скорости «S- - -» до обнаружения механического упора. Упор 

в зависимости от направления движения воспринимается как крайнее положение, 

которое соответствует выходному сигналу конечного положения «Открыто» (ВКО) или 

выходному сигналу конечного положения «Закрыто» (ВКЗ). После нахождения упоров в 

открытом и закрытом положении дверей БУ переходит в режим НОРМА. 
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Варианты проведения инициализации БУ представлены в графическом виде на 

рисунке 5. 

Команды для проведения инициализации могут быть поданы: 

 при помощи ПУ (см. руководство по эксплуатации на ПУ ЯИУШ.426486.001-01РЭ); 

 со станции управления. 

Команда Двери Команда Двери
«Открыть» Открыты «Закрыть» Закрыты

◄│►
HL1

►│◄

Вариант 1

Вариант 2

HL1

Команда Двери Команда Двери
ОткрытыЗакрыты

◄│►
HL1 HL1

«Закрыть»

►│◄

«Открыть»

Режим
Привода двери

НОРМА

Режим
Привода двери

НОРМА

 

Рисунок 5- Порядок проведения инициализации 

 

Если при подаче команды закрыть (КЗ) или команды открыть (КО), 

двери начали движение в противоположную сторону, то необходимо 

изменить состояние микропереключателя SA1.3 на БУ в состояние, 

отличное от текущего положения и провести сброс проёма. 

Если при прохождении инициализации возникли проблемы, 

воспользуйтесь приложением А «Режим инициализация». 

 Режим НОРМА 

В данном режиме БУ выполняет следующие функции: 

 закрытие – открытие дверей; 

 удержание позиции при отсутствии команды на движение дверей; 

 механическая регистрация препятствия в проеме; 

 обработка сигналов фотобарьера; 

 механическая регистрация препятствия в проеме; 

 чрезвычайное положение. 

Функция – Закрытие 

При получении БУ команды закрытия дверей (КЗ) от любого источника привод 

начинает движение согласно кривой на рисунке  6 из положения «ОТКРЫТО» в 
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положение «ЗАКРЫТО», при этом снятие команды во время движения вызывает 

остановку и удержание привода в текущем положении.  

ОТКРЫТО

S_rE

SLOC

S__ S__

At_C At_O St_OFL St_С

DC rL_C

RVM_IGN = FL + rArE

Dt_O DO

S¯¯¯  

ВКЗ

F¯¯¯ FHld + 15 F¯¯ 

Len

ЗАКРЫТО

 

Рисунок 6 – Кривая движения в положение «ЗАКРЫТО» 

Движение привода начинается на участке Dt_O, из положения «ОТКРЫТО». 

Привод разгоняется до скорости S_ _ _ и продолжает движение с этой скоростью в 

области St_О. Далее при переходе в область At_О, привод выполняет разгон до скорости 

S¯ ̄  ̄  и движение на этой скорости до начала области At_С. В области At_С выполняется 

торможение до скорости S_ _ _ и движение на этой скорости в области St_С для плавного 

закрытия дверей. При попадании в область FL, привод закрывает замок, увеличивая 

скорость до SLOC. При попадании в область поиска конечного положения «ЗАКРЫТО» 

rL_С, привод переходит в режим дотягивания на скорости S_rE до упора. При 

нахождении упора, привод сравнивает усилие, с которым происходит дотягивание, с 

усилием F_rE. Если усилие дотягивания больше, чем усилие F_rE, то выдаётся сигнал 

ВКЗ, снимается команда закрытия (КЗ) и привод откатывается на расстояние DС от 

упора. 

 

Если параметр rL_С выставлен в «0» функция поиска конечного 

положения в закрытии отключается и привод остановится на 

расстоянии DС. 

Функция – Открытие 

При получении БУ команды открытия дверей (КО) от любого источника привод 

начинает движение согласно кривой на рисунке 7 из положения «ЗАКРЫТО» в 

положение «ОТКРЫТО», при этом снятие команды во время движения вызывает 

остановку и удержание привода в текущем положении.  
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Рисунок 7 – Кривая движения в положение «ОТКРЫТО» 

Движение привода начинается на участке FL, из положения «ЗАКРЫТО». Привод 

разгоняется до скорости SLOC для открытия замка, после чего снижает скорость до S_ _ _ 

и движется с этой скоростью в области St_C. Далее при переходе в область At_C, привод 

выполняет разгон до скорости S¯ ¯ ¯ и движение на этой скорости до область At_O, где 

выполняется торможение до скорости S_ _ _ и движение на этой скорости в области St_O. 

При попадании в область поиска конечного положения «ОТКРЫТО» rL_O, привод 

переходит в режим дотягивания на скорости S_rE до упора. При нахождении упора, 

привод сравнивает усилие, с которым происходит дотягивание, с усилием F_rE. Если 

усилие дотягивания больше, чем усилие F_rE, то выдаётся сигнал ВКО, снимается 

команда открытия (КО) и привод откатывается на расстояние DO от упора. 

Во время нахождения упора ВКО происходит перезапись текущей длины 

проёма и сравнение с предыдущим измерением. Если возникает разница 

более чем на параметр OrL БУ переходит в режим инициализации, при этом 

производится повторное измерение проёма. 

Функция - Обработка сигналов фотобарьера 

Обработка сигналов с фотобарьера происходит ТОЛЬКО в режиме «НОРМА». 

Работа фотобарьера сопровождается индикацией красного светодиода HL2. Для 

включения функции необходимо перевести микропереключатель SA1.5 в положение ON 

(п. 3.5.2). При возникновении препятствия в области работы фотобарьера загорается HL2, 

формируется сигнал ВКЕ, БУ продолжает вращение привода, ожидая команду от станции 

управления.  

При регистрации препятствия, в области работы фотобарьера более 15сек, 

формируется звуковой сигнал. 

ЗАКРЫТО

SLOC

S__ S__

At_C At_O St_OFL St_С

DC

rL_O DO

S¯¯¯  

S_rE ВКО

F¯¯¯ F¯¯¯ 

ОТКРЫТО

F¯¯¯ 

Len

F¯¯¯ 
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Формирование сигнала ВКЕ зависит от выбранной лифтовой станции. Для станции 

UL реле ВКЕ замыкается, а для станции SHUL – размыкается. 

 

В случае, если фотобарьер подключается напрямую к станции, 

необходимо перевести микропереключатель SA1.5 в положение OFF (п. 3.5.2). 

Функция – Механическая регистрация препятствия в проеме 

Механическая регистрация препятствия в проеме происходит ТОЛЬКО в режиме 

«НОРМА» и при выполнении команды закрытия дверей (КЗ) до зоны игнорирования 

RVM_IGN.  

Если параметр rVCt группы Init имеет значение ON, то при регистрации препятствия 

в области выдачи сигнала РВМ БУ останавливает вращение привода, формирует сигнал 

РВМ и открывает двери до получения ВКО.  

Если параметр rVCt группы Init имеет значение OFF, то при регистрации 

препятствия в области выдачи сигнала РВМ БУ останавливает вращение привода, 

формирует сигнал РВМ и ожидает команду от станции управления. 

Функция – Чрезвычайное положение  

Функция работает ТОЛЬКО в режиме «НОРМА». В зависимости от сигналов 

управления, поступающих от станции, команды: КЗ и ЧП, а также КО и ЧП, БУ будет 

работать согласно таблицам 3 и 4.  

Таблица 3 – Работа БУ при командах КЗ и ЧП 

Состояние сигналов 
Работа БУ 

КЗ ЧП 

0 0 Закрытие не происходит 

1 0 Закрытие на стандартной скорости 

0 1 Закрытие на сниженной до 50% скорости 

1 1 Закрытие на сниженной до 50% скорости 

Таблица 4 – Работа БУ при командах КО и ЧП 

Состояние сигналов 
Работа БУ 

КО ЧП 

0 0 Открытие не происходит 

1 0 Открытие на стандартной скорости 

0 1 Закрытие на сниженной до 50% скорости 

1 1 Закрытие на сниженной до 50% скорости 

При регистрации препятствия в области работы фотобарьера БУ не формирует 

сигнал ВКЕ.  
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При регистрации ложных срабатываний сигнала РВМ связанных с 

несовершенством механической части привода, рекомендуется повысить 

параметр FHLd – усилие удержания и снятия блокировки (см. 

руководство по эксплуатации ПУ). 

 

Если движение дверей сопровождается рывками и биениями 

вызванными несовершенством механической части привода 

рекомендуется повысить параметр St_C (см. ЯИУШ.421455.001-01 РЭ) 

при этом зона медленного движения дверей увеличится, и если проблема 

не скомпенсирована необходимо так же повысить параметр At_C (см. 

ЯИУШ.421455.001-01 РЭ), что позволит получить более плавное 

ускорение и торможение дверей согласно кривой движения. 

 Индикация светодиода при работе 

В штатной работе светодиод HL1 мигает зелёным цветом при срабатывании сигнала 

ВКО и горит постоянно при срабатывании сигнала ВКЗ. Пока идёт движение на открытие 

или на закрытие, светодиод не горит. 

3.6 Режим авария 

При возникновении аварии БУ отключает подачу напряжения на приводной 

электродвигатель и резко останавливается.  

Если срабатывание аварии не повторяется в течение 6 с (защита от ложного 

срабатывания), БУ подаёт на приводной электродвигатель напряжение и переходит в 

режим инициализации. Если авария повторно срабатывает, то БУ будет ожидать 

действий сервисного специалиста.  

Аварии, при которой БУ не возобновит свою работу, могут быть вызваны любой из 

следующих причин: 

 срабатыванием аппаратной защиты от КЗ; 

 обрывом фазы двигателя; 

 обрывом датчика положения; 

 длительном (более 1 с) перенапряжении в звене постоянного тока. 

При этом блок будет периодически индицировать код аварии, пока не будет снято 

питающее напряжение на время не менее 5 с. 

Сервисному специалисту следует выполнить следующие действия: 

1) считать код аварии при помощи ПУ или при помощи индикации светодиода 

HL2 см. п. 3.6.1; 

2) отключить БУ от питающей сети; 
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3) устранить причину её возникновения. 

 Индикация аварий 

Аварии индицируются серией включений светодиода HL2 красного цвета. Без 

возникновения аварий светодиод HL2 работает согласно п. 3.5.6. 

При возникновении аварии светодиод HL2 начинает периодическую индикацию 

аварии по следующему принципу: 

 время включённого состояния светодиода в два раза длиннее выключенного; 

 число миганий до паузы, соответствует номеру аварии в таблице 5; 

 после завершения цикла индикации кода аварии, формируется пауза – HL2 гаснет 

на 2 с, далее следует перезапуск цикла сигнализации кода аварии. 

Индикация аварии происходит периодически, пока не будет 

произведено снятие питания БУ на время не менее 5 с.  

Таблица 5 – Коды отображаемых аварий 

Число миганий 

за цикл 
Событие 

1 Возникновение максимально допустимого тока в фазe U 

2 Возникновение максимально допустимого тока в фазе V 

3 Превышение длительного тока в обмотках двигателя в течение 5 с 

4 Перенапряжение в звене постоянного тока 

5 Аппаратная защита модуля от короткого замыкания 

6 Обрыв датчика положения ротора  

7 Обрыв фазы двигателя 

4 ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ 

4.1 Общие указания 

Техническое обслуживание должно проводиться при плановом обслуживании 

привода дверей лифта. 

4.2 Порядок технического обслуживания изделия 

Необходимо выполнить следующие действия: 

 протянуть зажимные винты на всех ответных частях разъёмов; 

 проверить целостность силовых проводов и сигнальных проводов. В случае 

выявления повреждений необходимо произвести замену проводов. 
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5 ТЕКУЩИЙ РЕМОНТ 

Ремонт должен производиться организацией, получившей аккредитацию для 

выполнения ремонтных работ с контроллером, либо на заводе изготовителе. 

На силовой плате установлен предохранитель FU1 на 2,5 А. При отказе, необходимо 

начинать поиск причины отказа с проверки предохранителя. 

6 ТРАНСПОРТИРОВАНИЕ И ХРАНЕНИЕ 

Условия транспортирования БУ в части воздействия механических факторов 

вешней среды - по группе «С» ГОСТ 23216, в части воздействия климатических факторов 

внешней среды - по группе 4 (Ж2) ГОСТ 15150. 

Расстановка и крепление тары с упакованными изделиями в транспортных 

средствах должны обеспечить устойчивое положение и неподвижность тары во время 

перевозки, а также ее защиту от атмосферных осадков и механических повреждений. 

БУ должен храниться в ненарушенной упаковке предприятия-изготовителя. 

Условия хранения БУ у изготовителя и потребителя в части воздействия климатических 

факторов - 2, 3 ГОСТ 15150 

7 УТИЛИЗАЦИЯ 

Утилизация БУ должна производиться согласно требований законодательства стран 

по утилизации электронных изделий, на территории которых эксплуатируется БУ. 
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ПЕРЕЧЕНЬ СОКРАЩЕНИЙ И ОБОЗНАЧЕНИЙ 

ПУ Пульт управления EC-LD-180-CU-2.1 НПФМ.426486.001-01 

КО Команда «Открыть» 

КЗ Команда «Закрыть» 

ЧП Команда «Чрезвычайное положение» 

ВКЕ Выходной сигнал «Фотобарьер» 

ВКО Выходной сигнал конечного положения «Открыто» 

ВКЗ Выходной сигнал конечного положения «Закрыто» 

РВМ Выходной сигнал реверс механический 

ГОТ Сигнал «Готовность», устанавливается после прохождения 

инициализации. 

АВР Авария 

DC Недоезд при закрытии, мм 

DO Недоезд при открытии, мм 

Len Длина проёма, мм 

FL Зона быстрого смыкания замка, мм 

Dt_O Зона доводки, мм  

rArE Область запрета выдачи РВМ, мм 

dSH Диаметр шкива, мм 

OrL Диапазон ошибки измерения проёма относительно эталонного 

значения, мм 

S¯¯¯ Скорость быстрого движения, мм/с 

S––– Скорость синхронизации, мм/с 

S___ Скорость медленного движения, мм/с 

Sloc Скорость быстрого закрытия замка, мм/с 

FHLd Усилие удержания, Н 

F¯¯¯ Максимальное усилие, Н 

S_rE Скорость движения дверей в режиме дотягивания, мм/с 

rL_O Область поиска конечного положения «Открыто», мм 

rL_C Область поиска конечного положения «Закрыто», мм 

 



 

 

Вз
ам

. и
нв

. №
 

По
дп

. и
 д

ат
а.
 

ЯИУШ.421455.001-01РЭ 
Лист 

22 
Изм. Лист № докум. Подп. Дата 

По
дп

. и
 д

ат
а.
 

Ин
в.
 №

  
ду

бл
. 

Ин
в.
 №

 п
од

л.
 

 
ПРИЛОЖЕНИЕ А. 

ПЕРЕЧЕНЬ ВОЗМОЖНЫХ НЕИСПРАВНОСТЕЙ В РАБОТЕ ПРИВОДА И 

СПОСОБЫ ИХ УСТРАНЕНИЯ 

Таблица А.1– Перечень возможных неисправностей в работе привода и способы устранения 

Неисправность Вероятная причина Способ устранения 

Режим «Инициализация» 

При подаче команды КЗ 

двери начали движение в 

сторону открытия 

Установлено 

неправильное 

направление 

вращения 

выходного вала 

двигателя 

Если в качестве источника настроек БУ 

выбраны микропереключатели SA1.3 на 

БУ 

а) снять команду КЗ; 

б) изменить состояние 

микропереключателя SA1.3 на БУ в 

состояние, отличное от текущего 

положения; 

в) произвести сброс проёма согласно п. 3.5.3. 

Если в качестве источника настроек БУ 

выбран ПУ. 

а) перейти в группу Init и выбрать 

параметр rotA. 

б) для изменения направления 

вращения нажать кнопку ВВОД и 

кнопками «◄│►» или «►│◄» 

изменить направление «бегущего огня». 

Зафиксировать параметр нажатием 

кнопки ВВОД. 

в) произвести сброс проёма согласно п. 3.5.3. 

Инициализация не 

пройдена. 

Длина проема 

менее 300 мм 

Убедится в чистоте путей механизма 

балки, и устранить возможные помехи. 

Неправильно 

установлен 

диаметр шкива 

а) при помощи ПУ перейдите в группу 

Init, параметр dSh и установите 

корректный диаметр шкива. 

б) произвести сброс проема согласно п. 3.5.3. 

Сигнал ВКО или ВКЗ 

выдан в положении 

неполного открытия / 

закрытия дверей. 

Механическая 

помеха на путях 

движения дверей 

Убедится в чистоте путей механизма 

балки, и устранить возможные помехи.  

При включении 

светодиод HL2 начинает 

мигать красным цветом.  

Наличие аварии Устранить причину неисправности. 

Произвести повторное включение ПЧ. 

 



 

 

Вз
ам

. и
нв

. №
 

По
дп

. и
 д

ат
а.
 

ЯИУШ.421455.001-01РЭ 
Лист 

23 
Изм. Лист № докум. Подп. Дата 

По
дп

. и
 д

ат
а.
 

Ин
в.
 №

  
ду

бл
. 

Ин
в.
 №

 п
од

л.
 

 
Продолжение таблицы А.1 

Неисправность Вероятная причина Способ устранения 

При подаче команды КЗ, 

КО двери не начали 

движение в сторону 

открытия, закрытия. 

Сигналы ВКО, ВКЗ 

выдаются.  

Неправильное 

чередование фаз 

двигателя 

 

Подключить двигатель согласно 

цветовой маркировке. 

  
При подаче команды КЗ, 

КО двери начали 

движение со скоростью, 

больше скорости S¯¯¯ в 

сторону открытия, 

закрытия.  

При подаче команды КЗ, 

КО двери не начали 

движение, выдается 

сигнал АВР на ПУ. 

Светодиод на БУ HL2 

циклически мигает 

красным цветом 7 раз.  

Обрыв фаз 

двигателя 

а) проверить и восстановить 

подключение двигателя.  

б) проверить целостность фаз 

двигателя при помощи омметра или 

мультиметра. Сопротивление любой 

комбинации фаз двигателя должно 

находиться в диапазоне 30-37 Ом. При 

наличии отклонений заменить 

двигатель. 

в) заменить кабельную часть разъема 

двигателя. 

г) если вышеперечисленные способы 

не помогли - отправить БУ в ремонт. 

Режим «НОРМА» 

Регистрация 

срабатывания сигнала 

РВМ при измерении 

проёма 

Эталонная длина 

проёма не совпала с 

измеренной на 

величину большую, 

чем Orl диапазон 

ошибки измерения 

проёма от 

эталонного 

значения, мм 

Убедится в чистоте путей механизма 

балки, и устранить возможные помехи 

Провести сброс проёма и повторную 

инициализацию согласно п. 3.5.3, 3.5.4. 

Повысить диапазон ошибки измерения 

проёма от эталонного значения, мм, 

параметр Orl группы Init. 

Низкая скорость 

закрытия замка 

Малое задание 

скорости SLOC 

Повысить скорость быстрого закрытия 

замка, мм/с, параметр SLOC группы 

CLOS. 
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Продолжение таблицы А.1 

Неисправность Вероятная причина Способ устранения 

Регистрация ложных 

срабатываний сигнала РВМ 

Механическая 

помеха на путях 

движения дверей 

Убедится в чистоте путей 

механизма балки, и устранить 

возможные помехи. 

Несовершенство 

механики 

а) повысить значение параметра 

FHLd, группы CLOS. 

б) установить значение 

отрицательной скорости привода, 

мм/с, rVCS группы Init в 

диапазоне от 0 до 30 мм/с. 

а) установить параметр hdF1 

группы Open равным 1; 

б) установить параметр Fd1 = 0. 

Движение дверей 

сопровождается рывками и 

биениями 

Механическая 

помеха на путях 

движения дверей 

Убедится в чистоте путей 

механизма балки, и устранить 

возможные помехи 

Несовершенство 

механики 

а) если биения возникают во время 

движения привода на скоростном 

участке кривой движения 

необходимо увеличить зону 

ускорения со стороны закрытия, 

параметр At_C группы CLOS. 

б) если биения возникают при 

приближении к зоне замка, 

необходимо увеличить зону 

медленного движения дверей 

параметр St_C группы CLOS. 

Вибрация привода в процессе 

работы 

Не произведена 

калибровка 

датчика 

положения ротора 

электродвигателя 

Произвести калибровку датчика 

положения ротора электродвигателя:  

а) снять ремень со шкива двигателя; 

б) установить значение параметра 

CLBr группы Init равным ON, 

подтвердить нажатием кнопки 

ВВОД и дождаться завершения 

процесса калибровки. 

Высокие значения 

коэффициента GS  

Уменьшить значения параметра GS 

группы Init до 4,50-4,70 и произвести 

сброс проема согласно п. 3.5.3. 



 

 

Вз
ам

. и
нв

. №
 

По
дп

. и
 д

ат
а.
 

ЯИУШ.421455.001-01РЭ 
Лист 

25 
Изм. Лист № докум. Подп. Дата 

По
дп

. и
 д

ат
а.
 

Ин
в.
 №

  
ду

бл
. 

Ин
в.
 №

 п
од

л.
 

 
Продолжение таблицы А.1 

Неисправность Вероятная причина Способ устранения 

Самопроизвольный сброс 

проема 

Измеренный проем 

не совпал с 

эталонным 

значением на 

величину 

большую, чем OrL 

а) убедиться в чистоте путей 

механизма балки, и устранить 

возможные помехи. 

б) провести сброс проёма, нажав 

две кнопки на корпусе БУ (или ПУ) 

на время t > 1,5 c., 

Провести инициализацию (п.3.5.4). 

Повысить диапазон ошибки 

измерения проёма от эталонного 

значения, мм, параметр OrL. 
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б. 

СВОДНАЯ ТАБЛИЦА ПАРАМЕТРОВ БУ 

Группа Наименование, значение и единица измерения параметра 

OPEn At_O St_O dt_O dO Sr_E S--- S___ S¯¯¯ F¯¯¯ FHLd Fd0 Fd1 hdF1 Sh_S Sh_P rL_O 

 45 5 5 10 70 80 30 220* 220 130 0 0* 0 300 50 20 

 % мм мм мм мм/с мм/с мм/с мм/с Н Н Н Н - мм/с мм мм 

CLOS rArE dC FL St_C At_C S_rE S--- S___ S¯¯¯ SLOC F¯¯¯ FHLd rL_C    

 -20 8 55 20 45 70 80 30 220* 150 220 130 1    

 мм мм мм мм % мм/с мм/с мм/с мм/с мм/с Н Н мм    

InIt StAn rotA UnLC FbAr door d1U1 d1U2 rVCS E_OP E_CL U_CA dSH OrL F_rE I2tA I2td 

 SHUL ---> OFF OFF EASY OFF OFF 30 150 130 OFF 44 20 150 0,18 0,18 

 - - - - - - - мм/с Н Н - мм мм Н - - 

 rVCt ArCt GLdr CLbr GS IS           

 OFF OFF OFF OFF 5,50 2           

 - - - - - -           

*Примечание – После автоматической настройки, значение параметра может отличаться от приведенного. 

 
а) 

 
б) 
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