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Перед настройкой ознакомиться с руководством по эксплуатации! 

 

Отличия программного обеспечения, установленного в блоке управления 

v. 2.8.8 (10.08.2020) 

- Изменена логика выдачи сигнала ВКЕ в зависимости от типа станции: 1 - Станция УЛ, при срабатывании ФБ 
дискретный выход ВКЕ замыкается; 2 - Станция ШУЛ, при срабатывании ФБ дискретный выход ВКЕ 
размыкается. 

- Базовое значение диаметра шкива 44. 

v. 2.8.8 (22.12.2020) 

- Отключена остановка привода при ФБ. 

v. 2.8.9 (22.01.2020) 

- Реализована возможность повторного закрытия после выдачи РВМ (если была команда КЗ или ЧП), не 
дожидаясь команды КО от станции и ВКО. 

v. 2.8.9 (10.02.2021) 

- Зуммер двигателем при нахождении препятствия в проеме, регистрируемого фотодатчиками, более 15 с. 
Частота 1000 Гц, амплитуда тока 0.2 А. 

- Отключён автореверс по фотобарьеру. Автореверс работает только при механическом препятствии. 

v. 2.8.9 (26.02.2021) 

- rLo по умолчанию 20 мм. 

v. 2.8.9 (26.03.2021) 

- Активный уровень "ВКЕ", логическая "1" или логический "0", определяется в зависимости от состояния 

DIP-переключателя №2 (выбор станции управления), и принимается только после сброса проема. До этого 
логика работала без сброса проема. 

v. 2.8.9 (16.04.2021) 

- Задержка на снятие дискретного выхода "РВМ" 2 с. 

v. 2.8.9 (31.05.2021) 

- FL=55, S---=130, GS=4.5, F_rE=100 (для ускорения выдачи ВКО, ВКЗ) 

- Решена проблема с несоответствием фактического усилия при закрытии установленному. 

- Решена проблема с отсутствием РВМ при нагреве двигателя.  

v. 2.8.9 (26.08.2022) 

- Перенесен T_Delay_ON после блока GATE в защите от обрыва выходной фазы. 



- Убран триггер аварии по повышенному Udc 

- Изменена логика срабатывания защиты по обрыву фазы. Если Выключен ШИМ определение обрыва фазы - 
отключено.  

v. 2.8.9 (28.09.2022) 

-Изменена логика работы orL = rLO. 

v. 2.8.9 (11.04.2023) 

-Исключён звуковой сигнал наличия помехи в зоне действия световой завесы при наличии сигнала ВКЗ 

 
РАБОТА ЕC-LD-180-01 

Подготовка к включению 
Перед первым включением, в зависимости от лифтового оборудования, необходимо 
провести настройку блока EC-LD-180-01 с помощью микропереключателей (DIP), а 
также установить требуемый диаметр шкива приводного ремня 27 или 44 и, при 
необходимости, другие параметры группы InIt с помощью Пульта управления EC-LD-
180-CU-2.0. 

 Для исключения поражения электрическим током рекомендуется 
произвести отключение EC-LD-180-01 от питающей сети. Изменять 
состояние DIP необходимо предметом, не проводящим электрический ток. 

 

 

Таблица 1 

№ DIP 
Описание 

Функция  Положение ON Положение OFF 

1 Выбор устройства для 
настройки параметров 

ПУ   EC-LD-180-CU-2.0 
В этом положении все 
параметры, включая параметры 
группы InIt, соответствующие 
DIP-переключателям со 2 по 8, 
программируются только с ПУ  

БУ   EC-LD-180-01 
В этом положении с ПУ 
программируются все 
параметры, кроме параметров 
группы InIt, соответствующие 
DIP-переключателям со 2 по 8 

2 Тип станции UL( УЛ, УЭЛ, УКЛ, ШК6000, 
ШЛР, НКУ МППЛ) SHUL (ШУЛ, ШУЛМ) 

3 Направление вращения  
вала двигателя 

По часовой стрелки  Против часовой стрелки 

4 
Снятие блокировки 

замка при выключении 
питания 

Функция ВКЛ Функция ВЫКЛ 

5 Фотобарьер Функция ВКЛ Функция ВЫКЛ 
6 Тяжёлые двери Функция ВКЛ Функция ВЫКЛ 

 

Положение DIP для изменения максимальной скорости. 



№ DIP Положение DIP 
7 ВЫКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВКЛ 
8 ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВКЛ 

Процент от 
максимальной 

скорости1 
100 80 65 50 

 
1Максимальная скорость рассчитывается автоматически и зависит от длины проёма. 

После проведения предварительной настройки, для записи параметров в энергонезависимую 
память блока управления, необходимо сделать СБРОС ПРОЁМА. 

 

Работа блока управления EC-LD-180-01 с фотобарьером возможна только при 
включенном микропереключателе DIP5 или с установкой значения On в параметре 
FbAr группы InIt. Если фотобарьер не был подключён к разъёму ХР6 блока управления 
или в зоне действия фотобарьера будет помеха, то работа блока управления EC-LD-180 
с фотобарьером после осуществления СБРОСА ПРОЁМА активирована не будет.   

 

Сброс проёма 
  СБРОС ПРОЁМА осуществляет запись в энергонезависимую память блока управления изменённых 
параметров в процессе настройки блока управления и параметров процесса ИНИЦИАЛИЗАЦИИ 
проёма. 

  Для сброса проёма нажмите и удерживайте, не менее 3сек, одновременно две кнопки ЗД и ОД 
расположенные на лицевой стороне EC-LD-180-01. Весь процесс будет сопровождаться поочерёдным 
миганием светодиодов HL1 и HL2, а после завершения светодиоды прекращают своё мигание. 

Сброс проёма, используя EC-LD-180-01. 

 

Для дальнейшей эксплуатации необходимо провести инициализацию EC-LD-180. 

 
Инициализация 

Инициализация EC-LD-180-01 производится после подачи питания или после СБРОСА ПРОЁМА. В 
процессе инициализации EC-LD-180-01 выполняет следующие действия, устройство определяет: 

• начало и конец проёма; 
• максимальную скорость S¯¯¯; 
• наличие подключённого фотобарьера; 
• усилие противовеса. 



Для проведения инициализации необходимо, используя кнопки закрыть двери (ЗД) и открыть (ОД), 
выполнить следующую последовательность действий. После завершения процесса 
ИНИЦИАЛИЗАЦИИ сделайте СБРОС ПРОЁМА 

Закрыть двери 

 
После регистрации упора в закрытом положении дверей загорается HL1. 
 

Открыть двери 

 
После регистрации упора в открытом положении дверей загорается и мигает HL2. 

Во время проведения инициализации, дверь перемещается линейно на скорости «S---» до обнаружения 
механического упора. Упор воспринимается как крайнее положение, которое соответствует выходному 
сигналу конечного положения «Открыто» (ВКО) или выходному сигналу конечного положения 
«Закрыто» (ВКЗ). После регистрации упоров в открытом и закрытом положении дверей EC-LD-180-01 
переходит в режим НОРМА.  
 

 

При использовании пульта управления после успешно пройдённой 
ИНИЦИАЛИЗАЦИИ на пульте загорается индикатор1 «ГОТ». 

1Подробную информацию см. в разделе НАСТРОЙКА EC-LD-180-01 

 



 

 

НОРМА 
Таблица 2 

Функции режима НОРМА. 

Функция Описание 

Открытие двери 
При получении команды открытия дверей (КО) от любого источника1 EC-
LD-180-01 начинает движение согласно кривой разгона и торможения из 
положения «ЗАКРЫТО» в положение «ОТКРЫТО». 

Закрытие двери 
При получении команды закрытия дверей (КЗ) от любого источника1 EC-
LD-180-01 начинает движение согласно кривой разгона и торможения из 
положения «ОТКРЫТО» в положение «ЗАКРЫТО».  

Удержание позиции Снятие команды во время движения вызывает остановку и удержание 
привода в текущем положении. 

Определение препятствия в 
проёме2 

При наличии механического препятствия в дверном проёме, EC-LD-180-
01 останавливает вращение двигателя, формирует сигнал РВМ и ожидает 
команду от станции управления3. 

Обработка сигналов 
фотобарьера2 

При возникновении препятствия в области работы фотоэлемента 
загорается HL2, формируется сигнал ВКЕ, EC-LD-180-01 продолжает 
вращение двигателя, ожидая команду от станции управления. 

Чрезвычайное положение2 
При получении команды чрезвычайное положение (ЧП), EC-LD-180-01 
игнорирует все поступающие команды и начинает движение в положение 
«ЗАКРЫТО», со скоростью до 50% от максимальной скорости4. 

 
1Источники команд для движения: EC-LD-180-01, НАСТРОЙКА EC-LD-180-01, Станция управления 
лифтом. 
2Функция работает только в режиме НОРМА. 
3Зависит от параметра rVCt. Подробно см. раздел НАСТРОЙКА EC-LD-180-01 пункт «Группа 
параметров InIt»  

4 Максимальная скорость S¯¯¯ рассчитывается автоматически и зависит от длины проёма. 
 

Таблица 3 

Индикация светодиодов EC-LD-180-01 в режиме НОРМА. 

 Состояние двери Состояние HL1 
ОТКРЫТО Мигает зелёным 
ЗАКРЫТО Горит зелёным 

ДВИЖЕНИЕ Не горит 
 

 

1Индикация работы возможна только при подключённом фотобарьере и с включённой функцией. 

Наличие препятствия в дверном проёме Состояние HL21 

Присутствует  Горит красным 
Отсутствует Не горит 

 



 

 

Разгон и торможение EC-LD-180-01 
Кривая разгона и торможения из положения «ЗАКРЫТО» в положение «ОТКРЫТО». 

  

Кривая разгона и торможения из положения «ОТКРЫТО» в положение «ЗАКРЫТО». 

 

Таблица 4 

Параметр1 Описание параметра 
SLOC Скорость быстрого закрытия замка, мм/с 
S¯¯¯ Максимальная скорость, мм/с 
S___ Скорость медленного движения, мм/с 
S_rE Скорость движения дверей при дотягивании, мм/с 
FL Зона закрытия замка, мм 

St_C Зона медленного движения при закрытии дверей, мм 
At_C Зона ускорения со стороны закрытия, % 
At_O Зона ускорения со стороны открытия, % 
St_O Зона медленного движения при открытии дверей, мм 
rL_O Область поиска упора в положении «Открыто», мм 
rL_C Область поиска упора в положении «Закрыто», мм 
DO Откат/Недоезд2 от механического упора при открытии дверей, мм 
DC Откат/Недоезд2 от механического упора при закрытии дверей, мм 

 
1изменение параметров возможно только используя пульт управления см. раздел НАСТРОЙКА EC-LD-
180-01. 
2Состояние зависит от значения параметра(ов) rL_O/rL_C. Пример: rL_C > 0 - откат, rL_C = 0 -  
недоезд. 

 



Группа параметров INIT 

ВНИМАНИЕ! Изменение параметров StAn, rotA, FbAr, door, UnLC, dIV1, dIV2 в группе InIt с 

помощью Пульта управления EC-LD-180-CU-2.0 возможно только при положении On 

микропереключателя DIP1 «Выбор устройства для настройки параметров» в Блоке управления EC-LD-

180-01. Изменение состояния микропереключателя требует произвести сброс проёма. 

Таблица 5 

Параметр По умол. Диапазон Описание параметра 

StAn UL UL - SHUL 

Тип станции управления: 
• UL – УЛ, УКЛ, УЭЛ, ШЛР, НКУ МППЛ, 

ШК6000; 
• SHUL – ШУЛ, ШУЛМ 

rotA Прямое Прямое - 
Обратное 

Направление вращения вала двигателя при команде 
открытия дверей 

UnLC OFF OFF – ON Открытие замка при отключении питания 
FbAr OFF OFF – ON Фотобарьер 
door EASY EASY - Hard Тип дверей: лёгкая - тяжёлая 
dIV1 OFF OFF – ON Делитель скорости 1 
dIV2 OFF OFF – ON Делитель скорости 2 

rVCS 0 0 – 9999 мм/с 
Если скорость дверей будет меньше, чем значение 
параметра, то будет анализироваться наличие 
блокировки дверей  

E_OP 150 501 – (F¯¯- 5)2 Н Усилие упора в конечном положении «ОТКРЫТО» 
E_CL 130 501 – (F¯¯- 5)2 Н Усилие упора в конечном положении «ЗАКРЫТО» 

V_CA OFF OFF – ON 

Функция расчёта минимальной скорости: 
• OFF – функция выключена. S___ доступен для 

редактирования из Пульта 
• ON – параметр S___ рассчитывается 

автоматически в зависимости от настроек 
профиля движения 

dSh 27 1.0 – 125 мм Диаметр приводного шкива 

OrL 20 0 – 50 мм Диапазон ошибки измерения проёма от эталонного 
значения 

F_rE 100 1 – (F¯¯- 5)2   Усилие, развиваемое приводом при дотягивания 
I2tA 0.19 -1.0 – 10 Коэффициент тепловой защиты двигателя при нагреве 

I2td 0.19 -1.0 – 10 Коэффициент тепловой защиты двигателя при 
охлаждении 

rVCt OFF OFF – ON 

Работа EC-LD-180-01 при возникновении препятствия: 
• OFF – Останавливается, ожидает команду открыть 

от станции 
• ON – Открывает двери без ожидания команды, 

открыть, от станции 

ArCt OFF OFF – ON 

Выдача сигнала ВКЗ: 
• OFF – ВКЗ выдаётся штатно 
• ON – ВКЗ выдаётся при активном состоянии 

дискретного входа «Арретирование» и 



срабатывании штатной логики выдачи сигнала 
ВКЗ 

GLbr OFF OFF – ON 

Функция «стеклянные двери». Усилие на дверях при 
открытии и закрытии ограничивается на уровне не 
более 150 Н. Параметр F¯¯ - будет ограничиваться  
значением 150 Н 

CLdr OFF OFF – ON Функция калибровки датчика положения 

GS 4.50 0 – 50 Пропорциональный коэффициент регулятора контура 
скорости 

IS 0.0020 0.0001 – 1.0 Интегральный коэффициент регулятора контура 
скорости 

 
1Минимальное значение параметра = максимальному значению Fhld. Пример: Если Fhld(max) = 130, то 
E_OP(min) = 130. 
2Максимальное значение параметра = максимальному значению F¯¯ - 5. Пример: Если F¯¯ (max) = 250, 
то E_OP(max) = 245, F_rE(max) = 245. 
 

Таблица 6 
Группа параметров OPEN 

Параметр По умол. Диапазон Описание параметра 
At_O 45 1 – 100 % Зона ускорения со стороны открытия 
St_O 5 1 – 9999 мм Зона медленного движения при открытии дверей 
dt_O 5 1 – 100 мм Зона доводки двери в открытии 

DO 10 1 – 100 мм Откат/Недоезд2 от механического упора при открытии 
дверей 

S_rE 70 20 – 250 мм/с Скорость движения дверей при дотягивании 

S––– 130 30 – 1000 
мм/с Скорость синхронизации 

S___ 30 30 – 1000 
мм/с Скорость медленного движения 

S¯¯¯ 240 Авто1 Максимальная скорость 

F¯¯¯ 220 50 – 250 H Максимальное усилие, которое может развить привод 
при открытии дверей 

Fhld 130 50 – 150 H Усилие для блокировки дверей при закрытии. При 
превышении срабатывает РВМ 

Fd0 0 -1,35 – 0 H Усилие противовеса в зоне медленного открытия 
дверей 

Fd1 0 -1,35 – 0 H Усилие противовеса при открытых дверях 

hdF1 0 0 – 1  
Способ задания усилия противовеса 

1 – ручное задание 
0 – автоматический расчёт усилия противовеса 

Sh_S 300 0 – 1000 мм/с Отклонение по скорости при превышении, которого 
скорость дверей ограничится значением 50 мм/с 

Sh_P 50 0 – 200 мм Отклонение по положению, при превышении, которого 
скорость дверей ограничится значением 50 мм/с 

rL_O 20 0 – 50 мм Область поиска упора в положении «Открыто» 



  

1 Максимальная скорость S¯¯¯ рассчитывается автоматически и зависит от длины проёма. 
2 Состояние зависит от значения параметра(ов) rL_O. Пример: rL_O > 0 - откат, rL_O = 0 -  недоезд 
 
Таблица 7 

Группа параметров CLOSE 

Параметр По умол. Диапазон Описание параметра 

rArE -20 -100 – 100 мм Область игнорирования блокировки при закрытии 
 

dC 8 3 – 100 мм Откат/Недоезд1 от механического упора при закрытии 
дверей 

FL 55 1 – 9999 мм Зона закрытия замка 
St_C 20 1 – 9999 мм Зона медленного движения при закрытии дверей 
At_C 45 1 – 100 % Зона ускорения со стороны закрытия 
S_rE 70 20 – 250 мм/с Скорость движения дверей при дотягивании 
S––– 130 30 – 1000 мм/с Скорость синхронизации 
S___ 30 30 – 1000 мм/с Скорость медленного движения 
S¯¯¯ 240 Авто2 Максимальная скорость 
SLOC 150 50 Скорость быстрого закрытия замка 

F¯¯¯ 220 50 – 250 H Максимальное усилие, которое может развить привод 
при открытии дверей 

Fhld 130 50 – 150 H Усилие для блокировки дверей при закрытии. При 
превышении срабатывает РВМ 

rL_С 1 0 – 100 мм Область поиска упора в положении «Закрыто» 
  

1Состояние зависит от значения параметра(ов) rL_C. Пример: rL_C > 0 - откат, rL_C = 0 -  недоезд. 
2 Максимальная скорость S¯¯¯ рассчитывается автоматически и зависит от длины проёма. 



Таблица 8 
Группа параметров PULT 

Версия ПО Версия программного обеспечения БУ. Параметр только для 
чтения. F.1 

Чтение 
параметров 

Команда на считывание параметров из БУ и сохранение их в 
ПЗУ ПУ. F.2 

вЗапись 
параметров Команда на запись параметров из ПЗУ ПУ в БУ. F.3 

Очистка 
содержимого 

ячейки памяти 
Команда очистки содержимого ячейки памяти в ПЗУ ПУ. F.4 

Тональность Тональность звукового оповещателя. Данный параметр можно 
изменять в пределах от 0 до 10. F.5 

Проверка ПУ Режим проверки ПУ. F.6 
Сброс по 

умолчанию Команда на сброс всех параметров по умолчанию. F.7 

 
Команда F.2 - считывание параметров из БУ и сохранение их в ПЗУ ПУ. 

   Сохранение параметров БУ в ПЗУ ПУ производится с целью дальнейшего использования 
настроек в БУ аналогичных механизмов привода дверей. Для сохранения параметров необходимо 
перейти в группу PULt и выбрать команду F.2, далее нажать кнопку ВВОД и выбрать номер 
ячейки памяти ПЗУ ПУ от 1 до 9, в которую будет загружена группа параметров БУ. При выборе 
ячейки, содержащей ранее записанные параметры, произойдет стирание имеющихся в данной 
ячейке параметров и запись новых. 
   После нажатия кнопки ВВОД, начнётся чтение параметров из ПЗУ БУ и запись параметров в 
ПЗУ ПУ, при этом на индикаторе будет мигание слова BUSY, которое означает процесс записи 
параметров. После окончания выполнения команды на индикаторе выведется номер ячейки и 
версия ПО. Во время записи любые манипуляции с ПУ заблокированы. 

Команда F.3 - запись параметров из ПЗУ ПУ в ПЗУ БУ. 
   Запись сохраненных в ПЗУ ПУ параметров БУ производится с целью быстрой настройки БУ 
аналогично другим механизмам привода дверей. Для записи параметров необходимо перейти в 
группу настроек PULt и выбрать команду F.3, далее нажать кнопку ВВОД и выбрать номер 
ячейки памяти ПЗУ ПУ от 1 до 9, в которой хранятся ранее записанные пользователем параметры.  
   После нажатия кнопки ВВОД, начнётся запись параметров из ПЗУ ПУ в ПЗУ БУ, при этом на 
индикаторе будет мигание слова BUSY, которое означает процесс записи параметров. После 
окончания выполнения команды на индикаторе выведется номер ячейки и версия ПО. Во время 
записи любые манипуляции с ПУ заблокированы. 

            После сохранения параметров, переписанных из ПУ в БУ, необходимо сделать Сброс проёма 

1.1 Команда F.4 - очистка содержимого ячейки памяти 

   Данная команда позволяет очистить содержимое ячеек памяти ПУ, в которых хранятся 
настройки БУ, ранее скопированные пользователем. 
   Для очистки ячеек памяти необходимо перейти в группу настроек PULt и выбрать команду F.4, 
далее нажать кнопку ВВОД и выбрать номер ячейки от 1 до 9, а также можно воспользоваться 



функцией очистки всех ячеек одновременно для чего выбрать пункт ALL и нажать кнопку ВВОД. 
   После нажатия кнопки ВВОД, начнётся очистка, при этом на индикаторе будет мигание слова 
BUSY, которое означает процесс завершения очистки. После окончания выполнения команды в 
выбранной ячейки или во всех ячейках на индикаторе выведется значение номера ячейки и слово nOn.  

ВНИМАНИЕ! При первом использовании в ПУ функций считывания/записи F2 и F3 предварительно 
проведите очистку содержимого ячеек памяти, убедившись, что после очистки во всех ячейках записано 
слово nOn. 

 
 
 

АВАРИЯ 

При возникновении аварии EC-LD-180 снимает напряжение с двигателя и останавливается, индицируя 
код аварии. 
Аварии, вызванные ложным срабатыванием (не повторяющиеся в течение 6 с) снимаются, EC-LD-180-
01 возобновляет подачу напряжения на двигатель и переходит в режим инициализации. Если авария 
повторно срабатывает, то EC-LD-180-01 будет ожидать действий сервисного специалиста. 
Аварии без устранения, которых EC-LD-180-01 не возобновит свою работу: 

• срабатыванием аппаратной защиты от КЗ; 
• обрывом фазы двигателя; 
• обрывом датчика положения. 

 
 

 



Таблица 9 
Коды аварий 

Аварии индицируются серией периодических включений светодиода HL2 красного цвета. Время 
включённого состояния светодиода в два раза длиннее выключенного, количество импульсов одного 
цикла до паузы, соответствует номеру аварии. 

№ 
Аварии 

Число 
импульсов 

в цикле 

Обозначение  
ошибки в 

ПУ 
Описание аварии 

1 1 CurA Возникновение максимально допустимого тока в фазe U 
2 2 Curb Возникновение максимально допустимого тока в фазе V 
3 3 Curt Превышение длительного тока в обмотках двигателя в течение 5с 
4 4 bUdC Перенапряжение в звене постоянного тока 
5 5 SC Аппаратная защита модуля от короткого замыкания 
6 6 dSen Обрыв датчика положения ротора 
7 7 dUph Обрыв фазы двигателя 
8 8 dUsup Потеря питающего напряджения 

  



 

 

ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ 
Техническое обслуживание должно проводиться сервисным специалистом. 

При обслуживании необходимо выполнить следующие действия: 

• проверить затяжку зажимных винтов на всех ответных частях разъёмов; 
• проверить силовые и сигнальные провода на наличие механических повреждений. 

РЕМОНТ 

Ремонт производиться только организацией, получившей аккредитацию для выполнения ремонтных 
работ с контроллером, либо на заводе изготовителе. В противном случае невыполнение данных 
требований влечёт за собой отказ выполнения гарантийных обязательств.  

 

 

 

 

 



 

 

Таблица 10 

ПЕРЕЧЕНЬ ВОЗМОЖНЫХ НЕИСПРАВНОСТЕЙ 

Режим «Инициализация» 

№ Неисправность Вероятная причина Способ устранения 
1.  

При подаче 
команды КЗ двери 
начали движение в 
сторону открытия 

Установлено 
неправильное 
направление 
вращения выходного 
вала двигателя 

Источник настроек EC-LD-180-01: 
а) изменить состояние 
микропереключателя SA1.3 на 
противоположное и сбросить проем 
Источник настроек «ПРИЛОЖЕНИЕ» 
б) в группе Init выбрать параметр rotA и 
изменить состояние на противоположное 
и сбросить проем 

2.  

Инициализация не 
пройдена 

Длина проёма менее 
300 мм 

Убедится в чистоте путей механизма 
балки, и устранить возможные помехи 

3.  Неправильно 
установлен диаметр 
шкива 

В группе Init выбрать параметр dSh и 
установить корректный диаметр шкива, 
сбросить проем 

4.  
Сигнал ВКО или 
ВКЗ выдан при 
неполном открытии 
/ закрытии дверей 

Механическая 
помеха на путях 
движения дверей 

Убедится в чистоте путей механизма 
балки, и устранить возможные помехи 
Провести повторную инициализацию 

5.  Не хватает усилия 
для открытия 

а) в группе Open выбрать и увеличить 
параметр F¯¯¯  

6.  При подаче 
команды КЗ, КО 
двери не начали 
движение, 
Светодиод на  
EC-LD-180-01 HL2 
циклически мигает 
красным цветом 7 
раз 

Обрыв фаз 
двигателя 

Проверить и восстановить, путём замены 
кабельной части разъёма, подключение 
двигателя. 

7.  При подаче 
команды КЗ, КО 
двери не начали 
движение в сторону 
открытия, закрытия. 
Сигналы ВКО, ВКЗ 
выдаются Неправильное 

чередование фаз 
двигателя 

Подключить двигатель согласно цветовой 
маркировке 8.  При подаче 

команды КЗ, КО 
двери начали 
движение со 
скоростью, больше 
скорости S¯¯¯ в 
сторону открытия, 
закрытия 



 

 

Режим «НОРМА» 

№ Неисправность Вероятная причина Способ устранения 
1.  

Регистрация ложных 
срабатываний 
сигнала РВМ 

Несовершенство 
механики1 

а) в группе Open выбрать и увеличить 
параметр Fhld 
б) в группе Open выбрать и установить 
параметры hdF1 = 1, Fd1 = 0, Fd0 = 0 

2.  

Вибрация привода в 
процессе работы 

Не произведена 
калибровка датчика 
положения ротора 
электродвигателя 

Произвести калибровку датчика 
положения 
а) снять ремень со шкива двигателя; 
б) в группе Init выбрать параметр 
CLbr = On, дождаться завершения 
процесса калибровки. 

3.  Высокие значения 
коэффициента GS 

а) уменьшить значения параметра GS 
группы Init до 4,50-4,70 и сбросить 
проем 

4.  

а) EC-LD-180-01 не 
выдаёт сигналы ВКО 
и ВКЗ  
б) Неполное 
открытие дверей 

Механическая помеха 
на путях движения 
дверей 

Убедится в чистоте путей механизма 
балки, и устранить возможные помехи 

5.  

Перегрев двигателя1 

В группе Init выбрать и уменьшить 
параметр F_re, сбросить проем 

6.  В группе Open выбрать и уменьшить 
параметр F¯¯¯ 

7.  В группе Close выбрать и увеличить 
параметр DC 

8.  

Самопроизвольный 
сброс проёма 

Измеренный проем 
не совпал с 
эталонным значением 
на величину 
большую, чем 
значение в OrL 

Убедится в чистоте путей механизма 
балки, и устранить возможные помехи 
Провести повторную инициализацию 

9.  В группе Init выбрать и увеличить 
параметр OrL. сбросить проем  
Провести повторную инициализацию 



10.  

При закрытии дверей 
в начале движения в 
зоне St_O 
происходит ложное 
срабатывание 
сигнала РВМ. 
 
В зоне притвора 
(зона St_C) 
происходит удар 
створок и резкое 
закрытия. 

Характерно для ДШ с 
пружинами. 

Параметры по умолчанию для 

исполнения ЯИУШ.421455.001-02 

Блока управления EC-LD-180-01  

в группе CLOS установить: 

    Параметр rL_C = 0 
    Параметр St_C =1 
    Параметр FL = 100 
    Параметр SLOC = 100 
    Параметр S_rE = 30 
    Параметр dC = 3 
в группе OPEn установить: 
    Параметр St_О =1 
в группе InIt установить: 
    Параметр rUCS = 1 
    Параметр dSh = 27 
    Параметр GS = 3,5 
     Параметр IS = 1 

1 Способы устранения могут быть использованы одновременно. 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
ПЕРВЫЙ ПУСК ПРИВОДА. 

(пошаговая инструкция)  
1. Внимательно изучить Краткое руководство по эксплуатации 
2. Проверить правильность подключения всех проводов к блоку управления.                            

ВНИМАНИЕ! Подключение и отключение разъёмов и проводов от блока 
управления производить только при отключённом питании на блоке 
управления EC-LD-180-01 

3. Включить питание Блока управления и подключить к нему Пульт управления. 
4. В блоке управления EC-LD-180-01 по умолчанию установлены заводские 

параметры достаточные для нормальной работы привода дверей, поэтому, если не 
устраивает работа привода с установленными в нём параметрами, сделайте «сброс 
в заводские параметры». Для этого в группе PULT установите параметр F7=1. 
После окончания сброса параметров, проверьте в группе INIT значение диаметра 
шкива двигателя. Для лифтов АО «ЩЛЗ» dSh=44. Для других лифтовых заводов – 
27. На боковой наклейке на корпусе Блока управления для исполнения 
ЯИУШ.421455.001-01 заводское значение dSh=44, а для исполнения 
ЯИУШ.421455.001-02 часть изменённых заводских параметров по умолчанию,  
приведена в Таблице 10 режим НОРМА п.10 

 Установите требуемые значения параметров лифта и привода по таблице 1. 

 ВНИМАНИЕ! При выключенном на Блоке управления 
микропереключателе DIP1 (off) изменение этих параметров возможно только! 
микропереключателями DIP2 – DIP8. При включенном микропереключателе 
DIP1 (on) – изменение только! через группу INIT.  
5. После установки диаметра шкива и параметров лифта и привода, а также при 

изменении любых других параметров, необходимо выполнить операцию «Сброс 
проёма». Эта операция предусматривает запись в энергонезависимую память 
Блока управления всех изменённых Вами параметров. Важно помнить, что и 
изменение состояния микропереключателя DIP1, также требует выполнить 
операцию «Сброс проёма». 

6. Провести режим Инициализации дверного проёма. Для этого необходимо, 
используя кнопки закрыть двери (ЗД) и открыть (ОД), выполнить следующую 
последовательность действий: 
- установить кабину лифта в точную остановку. 
- нажать и удерживать кнопку ОД на Блоке управления или кнопку «+» на Пульте 
управления до движения дверей до упора и мигания зелёного светодиода в Блоке 
управления и включение светодиода ВКО на Пульте управления. Если движение 
дверей не соответствует команде Открыть, измените направление вращения 
переключателем DIP3 или параметром rotА в Пульте управления (в зависимости 
от положения переключателя DIP1), сделайте Сброс проёма и повторите команду 
Открыть. 

- нажать и удерживать кнопку ЗД на Блоке управления или кнопку «-» на Пульте 
управления до движения дверей до упора и включение зелёного светодиода в 
Блоке управления и светодиода ВКЗ на Пульте управления. 
 



- после завершения процесса ИНИЦИАЛИЗАЦИИ на Пульте управления 
включиться светодиод ГОТ. Выполните СБРОС ПРОЁМА, тем самым записав в 
память Блока управления измеренную величину дверного проёма и усилия, 
измеренные приводов при открытии/закрытии дверей. 
- Для проверки работы привода в Тестовом режиме на Пульте управления войдите 
в группу hAnd, нажмите и удерживайте на Пульте управления кнопку Ввод до 
появления режима AvtO. Двери начнут автоматически открываться и закрываться. 
В этом режиме проверьте выдачу сигналов ВКО, ВКЗ, РВМ и ВКЕ. Проверьте 
работу механического реверса, работу Световой завесы, плавность движения 
дверей и т.п.  
 

7. Корректировка работы привода. Практические советы: 
- при некорректной работе изучите советы в Таблице 10 
- вибрация двигателя может возникать при возникновении помех от обмоток 
двигателя на энкодер. Проложите провода от двигателя до Блока управления на  
максимальном расстоянии друг от друга. Установите значения параметров GS = 
3,5 и IS = 1. Проверьте установленное значение диаметра шкива. Незначительные 
вибрации могут возникать при проведении режима ИНИЦИАЛИЗАЦИИ. В 
режиме НОРМА их не будет. 
- максимальная скорость S--- устанавливается автоматически из расчёта 6 сек на 
открытие или закрытие при любом проёме. Значение её изменить нельзя. 
Уменьшить скорость движения дверей можно только микропереключателями DIP7 
и DIP8 в Блоке управления или с Пульта управления параметрами dIV1, dIV2 в 
группе InIt. 
- изменив параметры At_O=80 и At_C=15 в группе CLOS, получим режим 
быстрого открытия дверей и медленного закрытия. 
- установив зоны St_O=1 и St_C=1 в группах OPEn  и CLOS соответственно, где 
действует скорость S---, получим характеристику движения с плавным и 
равномерным нарастанием и замедлением скорости движения дверей. 
- работа блока управления EC-LD-180-01 с фотобарьером возможна только при 
включенном микропереключателе DIP5 или с установкой значения On в параметре 
FbAr группы InIt. Если фотобарьер не был подключён к разъёму ХР6 блока 
управления или в зоне действия фотобарьера будет помеха, то работа блока 
управления EC-LD-180-01 с фотобарьером, после осуществления СБРОСА 
ПРОЁМА, активирована не будет. Поэтому активацию работы фотобарьера 
целесообразно производить в точной остановке, где нет помех в зоне действия 
фотобарьера. Обратите внимание, если режим работы Блока управления с 
фотобарьером был активирован, а затем питание Блока управление было 
выключено, то при включении вновь питания в зоне действия фотобарьера не 
должно быть помехи, иначе он не будет вновь активирован.   
- при большом откате от упора при закрытии дверей установить параметр dC ≥ 3 в 
группе CLOS (по умолчанию dC=8). Значения dC < 3 может привести к перегреву 
двигателя и Блока управления. 
- если не устраивает время выдачи Блоком управления сигналов ВКО и ВКЗ, то 
уменьшить эти его можно установив значения rL_O и rL-C в группах OPEn  и 
CLOS соответственно. Тогда сигналы ВКО и ВКЗ будут формироваться при 
достижении значений импульсов позиционирования дверей, исходя из значения 
величины проёма, измененного Блоком управления в процессе Инициализации, с 



учётом недоезда до упора на величины dO и dC. Пример: величина измеренного 
проёма 650, dO=10, dC=8. Тогда ВКО сформируется при достижении значения 640, 
а ВКЗ – 8.  
 
ПОСЛЕ ЗАВЕРШЕНИЯ КОРРЕКТИРОВКИ ПАРАМЕТРОВ НЕ ЗАБУДЬТЕ 
ИХ ЗАПИСАТЬ В ПАМЯТЬ БЛОКА УПРАВЛЕНИЯ, СДЕЛАВ СБРОС 
ПРОЁМА, А ПРИ ИЗМЕНЕНИИ ПАРАМЕТРОВ, ВЛИЯЮЩИХ НА 
ДВИЖЕНИЕ ДВЕРЕЙ, ПРОВЕСТИ ИНИЦИАЛИЗАЦИЮ ИХ В ЗОНЕ 
ТОЧНОЙ ОСТАНОВКИ СОВМЕСТНО С ШАХТНЫМИ ДВЕРЬМИ. 

 

Тех. поддержка: +7-977-442-06-08     

LIFTLT-S@MAIL.RU 

TECHNICALSUPPORT@LIFT-LT.RU 
 

Неисправное оборудование отправлять на 

терминал Деловых линий «Железнодорожный» 
адрес терминала: М.О., г. Балашиха, дер. Соболиха, Новослободская ул., 49 

Получатель:  ООО ПП «ЛИФТ ЛТ»     ИНН: 7727729046 

конт. тел.: +7 (977) 442-06-08    Юрий. 

                                 ВНИМАНИЕ! 

На накладной вверху ОБЯЗАТЕЛЬНО! должно быть указано: 

Ваш город  >>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>>> Железнодорожный 
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	Команда F.2 - считывание параметров из БУ и сохранение их в ПЗУ ПУ.
	   Сохранение параметров БУ в ПЗУ ПУ производится с целью дальнейшего использования настроек в БУ аналогичных механизмов привода дверей. Для сохранения параметров необходимо перейти в группу PULt и выбрать команду F.2, далее нажать кнопку ВВОД и выбрать номер ячейки памяти ПЗУ ПУ от 1 до 9, в которую будет загружена группа параметров БУ. При выборе ячейки, содержащей ранее записанные параметры, произойдет стирание имеющихся в данной ячейке параметров и запись новых.
	   После нажатия кнопки ВВОД, начнётся чтение параметров из ПЗУ БУ и запись параметров в ПЗУ ПУ, при этом на индикаторе будет мигание слова BUSY, которое означает процесс записи параметров. После окончания выполнения команды на индикаторе выведется номер ячейки и версия ПО. Во время записи любые манипуляции с ПУ заблокированы.

	Команда F.3 - запись параметров из ПЗУ ПУ в ПЗУ БУ.
	   Запись сохраненных в ПЗУ ПУ параметров БУ производится с целью быстрой настройки БУ аналогично другим механизмам привода дверей. Для записи параметров необходимо перейти в группу настроек PULt и выбрать команду F.3, далее нажать кнопку ВВОД и выбрать номер ячейки памяти ПЗУ ПУ от 1 до 9, в которой хранятся ранее записанные пользователем параметры. 
	   После нажатия кнопки ВВОД, начнётся запись параметров из ПЗУ ПУ в ПЗУ БУ, при этом на индикаторе будет мигание слова BUSY, которое означает процесс записи параметров. После окончания выполнения команды на индикаторе выведется номер ячейки и версия ПО. Во время записи любые манипуляции с ПУ заблокированы.

	   Данная команда позволяет очистить содержимое ячеек памяти ПУ, в которых хранятся настройки БУ, ранее скопированные пользователем.
	   Для очистки ячеек памяти необходимо перейти в группу настроек PULt и выбрать команду F.4, далее нажать кнопку ВВОД и выбрать номер ячейки от 1 до 9, а также можно воспользоваться функцией очистки всех ячеек одновременно для чего выбрать пункт ALL и нажать кнопку ВВОД.
	   После нажатия кнопки ВВОД, начнётся очистка, при этом на индикаторе будет мигание слова BUSY, которое означает процесс завершения очистки. После окончания выполнения команды в выбранной ячейки или во всех ячейках на индикаторе выведется значение номера ячейки и слово nOn. 
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